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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznej przy projekcie;

Budowa placu zabaw przy ul. Oginskiego w Watbrzychu - Watbrzyski Budzet Partycypacyjny 2017.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni syntetycznej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST — 00.00. pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00. pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania trawy syntetycznej jest posiadanie niezbednej aprobaty techn..
2.2. Parametry techniczne.

Piasek

Piasek musi by¢ drobnoziarnisty ,miekki", wyklucza sie stosowanie piasku gruboziarnistego. Piasek nalezy przesia¢
do odpowiedniej wielkosci, nie moze on zawiera¢ kamieni i innych i innych niebezpiecznych czasteczek. Piasek nie
moze byC rowniez zbyt drobny i miatki, nie moze sie kurzy¢. Warstwa piasku musi mie¢ co najmniej 30 cm
gtebokosci.

Frakcja piasku: 0,2 do 2,0mm

Wymagania zgodne z PN-EN 1177 - Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki

Nawierzchnia polietylenowa:

Projektuje sie nawierzchnig bezpieczna z tworzyw sztucznych pod czescig urzadzen zabawowych oraz nawierzchnie
trawiastg i piaskowa pod pozostatg czescig placu zabaw. Nawierzchnia bezpieczna wykonana z ptyt amortyzujacych
wykonanych z wtdrnie przetworzonej, nienasiakliwej pianki polietylenowej, ktora z jednej strony pokryta jest wtokning
oraz sztuczng trawg oraz atestowanego piasku przeznaczonego do nawierzchni na placach rekreacyjno
zabawowych. Wymagania dla piasku wg normy PN-EN 1177 - Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.
Wysoko$¢ upadkowa urzadzen z nawierzchnig sztuczng <1700mm, wysoko$¢ upadkowa urzgdzen na nawierzchni

piaskowej <1300mm.



Prace przygotowawcze dla wykonania nawierzchni polietylenowey:

- Miejsce prac montazowych zabezpieczy¢ przed przebywaniem osdb niepowotanych.

- Nawierzchnie wykona¢ w pozadanym miejscu zachowujac wymagang powierzchnie zderzenia.

- Grubo$¢ maty amortyzujacej okresla sie indywidualnie dla kazdego urzadzenia na podstawie wysokosci
swobodnego upadku (WSU) urzadzenia.

Kolejnos¢ wykonania prac:

Na catym obszarze montazu nawierzchni bezpiecznej wykona¢ koryto o gtebokosci 25 cm ponizej
planowanego poziomu gruntu.

Na krawedziach placu zabaw osadzi¢ na tawie cementowo-piaskowej dwa réwnolegte krawezniki
zachowujgc miedzy nimi, staty dystans wynoszacy 15 mm. Zaleca sie w tym celu zastosowa¢ wkfadki dystansowe
umieszczane co 1 m na catej diugosci obrzeza. Nalezy pamigtaC, aby zewnetrzny kraweznik znajdowat sie na
poziomie gruntu, natomiast wewnetrzny kraweznik powinien by¢ obnizony w stosunku do niego o 10 mm. Oba
krawezniki powinny by¢ ustawione krawedzig fazowang na zewnatrz (patrz. schemat).

Wypeti¢ przestrzen pomigdzy obrzezami piaskiem kopanym lub pospotka w celu wykonania
podbudowy pod ptyty amortyzujgce. Nalezy uwazac, aby piasek nie dostat sie w szczeline dystansowg pomigdzy
dwoma rownoleglymi obrzezami. Powierzchnig podbudowy zagesci¢ i wyrowna¢ do jednego poziomu. Poziom
podbudowy powinien by¢ obnizony w stosunku do kraweznika wewnetrznego o grubos¢ zastosowanej maty
amortyzujace;.

Rozlozy¢ piankowe maty amortyzujace na catej powierzchni podbudowy. W przypadku koniecznosci
dociecia maty uzy¢ ostrego noza. Jesli zastosowano system dwuwarstwowy (dwie maty utozone jedna na drugiej)
nalezy pamigta¢ o przesunieciu gornej warstwy w stosunku do dolnej o pot modutu tak, aby miejsca potaczen
warstwach nie pokrywaty sie.

Pokry¢ catg powierzchnig placu arkuszami wyktadziny ze sztucznej trawy, wycinajac na biezaco otwory
pod istniejace przeszkody (stupki, drzewa, urzadzenia). Poszczegoine fragmenty wykfadziny ze sztucznej trawy klei¢
ze sobg od spodu za pomocg taSmy instalacyjnej oraz dwuskfadnikowego kleju poliuretanowego az do osiggniecia
ciggtej powierzchni wyktadziny na catym obszarze placu zabaw. Nalezy pamieta¢, aby wyktadzina wystawata 0 10 cm
poza wewnetrzny kraweznik na catej dtugosci obrzeza. Powstatg w ten sposob 10 cm zaktadke wcisna¢ w szczeling
pomiedzy obrzezami a nastepnie zaklinowa¢ wypetniajac szczeling piaskiem.

Zasypac nawierzchnie w catosci suszonym piaskiem kwarcowym frakcji 0,3 - 0,8 mm w ilosci okoto 25
kg na 1m? wykfadziny ze sztucznej sztuczna trawy. Piesek wciera¢ recznie za pomocg szczotki pomiedzy widkna

sztucznej trawy az do jego rwnomiernego roztozenia.



3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien stosowac do jej utozenia sprzet zalecany
przez producenta oraz sprzet niezbedny do przygotowania podtoza, podbudowy i warstwy wyréwnawczej
sprecyzowany w niniejszej ST (lub réwnowazny po akceptacji Projektanta).

4, TRANSPORT

Transport nawierzchni syntetycznej moze by¢ dowolny ( moze by¢ przewozona wszystkimi Srodkami
transportowymi) pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ utozona zgodnie z zaleceniami lub SST producenta nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawié¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszyw okreslone powyze.

Kontrola wykonania nawierzchni syntetycznej zgodna z wymogami SST producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 01.01. pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni syntetycznej.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, niniejsza ST i wymaganiami
Projektanta, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 01.01. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni syntetycznej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,



- wykonanie i przygotowanie warstwy wyrdwnawczej,
- utozenie nawierzchni syntetycznej,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w SST producenta nawierzchni syntetycznej.



